
Sommaire pertinent reconstitué

1. Introduction

- But pratique du livre : éviter les considérations théoriques superflues pour se concentrer sur des
méthodes de calcul opérationnelles.

2. Alternateurs

- Caractéristique à vide des alternateurs.

- Enroulement inducteur (excitation).

- Réaction d’induit.

- Courants de court-circuit.

- Calcul des pertes (cuivre, fer…).

- Échauffement (température, dissipation).

- Dimensionnement des principales dimensions physiques d’un alternateur.

3. Moteurs asynchrones

- Types d’enroulements (stator, rotor).

- Rapports des courants et des tensions.

- Courant à vide du moteur asynchrone.

- Réactance de fuite.

- Courant de court-circuit.

- Glissement et effet sur le fonctionnement.

- Couple de la machine : calcul en fonction du glissement.

- Méthode de calcul « par points ».

- Dimensionnement des moteurs asynchrones.

- Échauffement du moteur asynchrone.

4. Exemples de calcul

- Nombreux exemples détaillés pour appliquer les formules proposées.


