
Sommaire : 

Chapitre 1 — Introduction : généralités sur les systèmes non linéaires 

 1.1 Notion de système non linéaire  

 1.2 Non-linéarités usuelles  

 1.3 Systèmes possédant un organe non linéaire  

Chapitre 2 — Régimes transitoires des asservissements possédant un élément non 

linéaire 

 2.1 Asservissements par plus-ou-moins  

 2.2 Élément non linéaire biunivoque « quelconque »  

Chapitre 3 — L’approximation de l’équivalent harmonique — Première partie : notion 

de gain équivalent 

 3.1 Principe de la méthode  

 3.2 Gain équivalent des organes non linéaires usuels  

 3.3 Gain équivalent d’un organe non linéaire quelconque  

 3.4 Fonctions de transfert généralisées  

Chapitre 4 — L’approximation de l’équivalent harmonique — Seconde partie : 

applications 

 4.1 Stabilité et oscillations libres  

 4.2 Performances et compensation  

 4.3 Oscillations forcées  

 4.4 Compléments — Conclusion  

Chapitre 5 — La méthode du plan de phase 

 5.1 Le plan d’extension en phase  

 5.2 Applications aux systèmes linéaires du second ordre : notion de point singulier  

 5.3 Application à quelques systèmes non linéaires simples  

 5.4 Généralisation : l’espace de phase  

Bibliographie — p. VII-X. 

 


	Sommaire :

