
Table des matières : 

1  Calcul du couple électromagnétique  

2  Outils mathématiques : transformation des systèmes, matrices de transformations   

Structures des moteurs synchrones et asynchrones : machines synchrones à inducteurs 

bobinés, à aimants permanents ; machines asynchrones, diphasées  

3  Modélisation dynamique des moteurs synchrones et asynchrones : différents types de 

moteur et modélisation  

4  Stratégies de contrôle et de commande des moteurs synchrones : diagrammes vectoriels, 

réglage du couple, autopilotage, etc.  

5  Structures de commandes des moteurs synchrones : acquisition de la position, commande 

vectorielle, commande scalaire, moteurs alimentés par cycloconvertisseur  

6  Introduction aux processeurs de signal : comparaison contrôleur analogique/numérique, 

architecture des DSP  

7  Exemples d’utilisation de DSP en commande de moteurs : contrôle d’un moteur 

synchrone à aimants permanents, moteur sans capteur de position, transformations de Clarke 

et de Park  

 


