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 Paramétrage et liaisons. 

 Appels de cinématique. 

 Rappels de cinétique. 

 Principe des travaux virtuels. 

 Problème du mouvement et relations supplémentaires en mécanique des systèmes de solides rigides.  

 Etude du système des équations du mouvement. 

 Equilibres et déplacements d'équilibre. 

 Vibrations. 

 Stabilité des équilibres. 

 

 


