
Sommaire pertinent - Mécanique classique (John
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Partie I – Fondements de la mécanique newtonienne
1. Introduction
2. Mouvement en une dimension
3. Mouvement dans l'espace
4. Lois de Newton

Partie II – Conservation et dynamique des particules
5. Énergie
6. Oscillations
7. Champs de forces centraux
8. Quantité de mouvement
9. Collisions

Partie III – Rotation et corps rigides
10. Cinématique de la rotation
11. Dynamique de la rotation
12. Équilibre statique
13. Corps rigides

Partie IV – Formulation lagrangienne
14. Calcul des variations
15. Mécanique lagrangienne
16. Applications de la mécanique lagrangienne

Partie V – Théorie des petites oscillations
17. Petites oscillations
18. Systèmes couplés

Partie VI – Formulation hamiltonienne
19. Mécanique hamiltonienne
20. Équations de Hamilton
21. Transformations canoniques

Partie VII – Sujets avancés
22. Référentiels non inertiels
23. Systèmes continus
24. Théorie du chaos


