Sommaire général
Le livre est organisé en 3 grandes parties :

1. Les problémes liés aux transmissions mécaniques
o Caractéristiques des charges entrainées
o Couples et puissance
> Régimes transitoires
o Accelération et freinage
- Dimensionnement et choix du moteur
o Problémes liés aux transmissions mécaniques
2. Commande d’un ensemble
convertisseur—machine—transmission—charge
- Convertisseurs statiques
- Commande des machines €lectriques
- Lois de commande et asservissements
- Commande des moteurs a courant continu
- Commande des machines alternatives
> Adaptation de la commande a la charge
3. Commande des systémes multimoteurs
- Coordination de plusieurs moteurs
- Coordination par le temps : exemple du robot
- Coordination par la position : exemple du
collimateur multilame
o Coordination par la vitesse : exemple des
machines-outils
o Synchronisation des différents entrainements.



