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Résumé :
Cet ouvrage présente les systèmes dynamiques non linéaires dans le contexte de l’automatique et de la commande des processus. il vise à fournir les outils permettant de modéliser, analyser et étudier le comportement des systèmes lorsque la relation entre les variables n’est plus linéaire.

les auteurs abordent notamment la modélisation des systèmes non linéaires, leur représentation mathématique et dans l’espace d’état, la linéarisation, l'étude des points d’équilibre, ainsi que les méthodes d'analyse de la stabilité. l’ouvrage traite également les phénomènes caractéristiques des systèmes non linéaires, notamment les comportements oscillatoires et les difficultés particulières rencontrées dans leur commande.

la présentation sous forme de cours et d’exercices résolus donne à l’ouvrage une orientation pédagogique destinée aux étudiants et ingénieurs en automatique. le livre est bien référencé comme ouvrage d’automatique / génie électrique.




