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Résumé :
L'ouvrage décrit les principales architectures de robots industriels, leurs performances, leurs systèmes de commande et leurs moyens de programmation. il étudie également les équipements périphériques tels que les convoyeurs, les systèmes de stockage automatisés, les dispositifs de préhension et les cellules robotisées intégrées aux lignes de fabrication.

une large place est consacrée aux applications industrielles : manutention de pièces, chargement et déchargement de machines-outils, assemblage, soudage, peinture, palettisation, stockage automatique et transfert de matériaux. les auteurs analysent les aspects économiques de la robotisation, notamment la rentabilité des investissements, l'amélioration de la productivité, la qualité de fabrication, la sécurité et la flexibilité des ateliers.

cet ouvrage s'adresse aux ingénieurs, techniciens, responsables de production ainsi qu'aux étudiants en robotique, automatisation, génie industriel et productique. il constitue une référence historique sur les débuts de la robotisation des ateliers industriels en france.




