
	CERIST
	
	20/10/2026


Advances in the Control of Nonlinear Systems
	Type Document
	Livre

	Langue
	Français

	Auteur(s)
	Montoya, Francisco J/ Lagarrigue, Françoise Lamnabhi/ Baños, Alfonso/ 

	Adresse bib.
	Springer/ 

	Nombre de Pages
	332 p.

	Illustration
	ill.

	Format
	23 cm

	Collection
	Lecture notes in control and information sciences(N°:264)

	Numéro d'Identification
	1852333782

	Thème
	Informatique, traitement des données

	Classification(s)
	Informatique, traitement des données/ 

	Sujet(s)
	stabilité/ robotique/ 


Résumé :
Cet ouvrage présente les développements récents dans le domaine de la commande des systèmes non linéaires. Il est issu de cours de haut niveau destinés aux étudiants de master, doctorants et chercheurs en automatique. Les auteurs abordent les méthodes modernes d'analyse et de synthèse des systèmes non linéaires, notamment les méthodes algébriques différentielles, la commande robuste, les systèmes hybrides et les approches fondées sur la physique. Illustré par de nombreux exemples et applications, le livre constitue une référence pour la conception de systèmes de commande performants dans les domaines de l'ingénierie, de la robotique, de l'aéronautique et des procédés industriels.




